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‘ ‘ Svorky Popis
i . 1;2 Vystup DC 12V - 50mA
3;4 Pripojenicidla BS2
F1 F2 F3 5,6 Komunikace RS485
7,8;9 Ridici vstupy Inl a In2 (pouze optotriak)
10; 11 Napajeni AC 230V
12; 13; 14 | Pxipojeni tepelné pojistky motoru
15 Ridici vstup In3. AC 230V - L Nutnd stejné faze jakmrka 10
N L1 L2 L3 PE 16; 17; 18 | Pripojeni kladiv (pouze pro FR trh)
19; 20; 21 | Vstup 3x230/400V
22 PE
23; 24; 25| Vystup na motor
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Schéma zapojeni

Ridici jednotky VEGA; VEGA-S; VEGA-SF
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